Załącznik nr 5 a do SIWZ

Dostawa pomocy dydaktycznych do celów edukacyjnych dla Szkoły Podstawowej im. Mariusza Zaruskiego w Bielance, Bielanka 29 - 34-723 Sieniawa

	ilość
	nazwa
	opis i cechy

	4 szt
	Zestaw konstrukcyjny robota
	Zestaw edukacyjny do konstruowania robotów i nauki podstaw programowania, umożliwiający samodzielne tworzenie robotów jeżdżących i programowanie ich przy pomocy wizualnego oraz pisanego języka programowania 
- części konstrukcyjne wykonane z drewna umożliwiające zbudowanie min. sześciu różnych konstrukcji robotów jeżdżących (w tym robota omijającego przeszkody, podążającego za światłem, podnośnika, robota chodzącego) oraz min. pięciu prostych konstrukcji stacjonarnych (w tym automatyczna brama, robot z obrotową głową, gra strzelnica sterowana czujnikiem światła)
- montaż części mechanicznych przy pomocy metalowych śrubek i nakrętek 
- zasilanie poprzez port micro-usb przy pomocy baterii litowo-polimerowej 
- środowisko do programowania kompatybilne z językiem Scratch oraz Arduino 
- możliwość programowania z wykorzystaniem aplikacji dostępnych online
- możliwość realizacji zajęć z programowania robotów z wykorzystaniem funkcji rozpoznawania i syntezy mowy w języku polskim i przynajmniej pięciu innych językach obcych
- dwa silniki - serwomotory typu micro, z metalową przekładnią
- dwa silniki prądu stałego 120RPM, z metalowym trzpieniem

- sterownik kompatybilny z Arduino UNO


• Napięcie zasilania: od 7 V do 12 V


• Mikrokontroler: ATmega328



• Maksymalna częstotliwość zegara: 16 MHz



• Pamięć SRAM: 2 kB



• Pamięć Flash: 32 kB (5 kB zarezerwowane dla    bootloadera)



• Pamięć EEPROM: 1 kB


• Porty I/O: 14


• Wyjścia PWM: 6


• Ilość wejść analogowych: 6 (kanały przetwornika A/C o rozdzielczości 10 bitów)


• Interfejsy szeregowe: UART, SPI, I2C


• Zewnętrzne przerwania


• Podłączona dioda LED na pinie 13


• Gniazdo USB A do programowania


• Złącze DC 5,5 x 2,1 mm do zasilania


• W zestawie przezroczyste nóżki samoprzylepne


- Adapter do Arduino UNO umożliwiający podłączanie modułów elektronicznych

- zasilanie przez port micro USB oraz gniazdo 2,1mm

- cztery porty wejść analogowe ze złączami goldpin 3 pinowe

- cztery porty wyjść analogowych z złączami goldpin 3 pinowe

- złącze I2C

- złącze do podłączenia czujnika odległości HC-SR04

- złącze do podłączenia modułu bluetooth HC-06 lub HM-10

- sterownik silników DC LD293D

- dwa porty silników DC ze słaczami goldpin 3 pinowe

- wbudowany buzzer

- wbudowany złącznik

- łączność bezprzewodowa poprzez moduł bluetooth 2.0
- komplet modułów elektronicznych 


- ultradźwiękowy czujnik odległości HC-SR04


- dwa czujniki światła - fotorezystory


- dwie diody LED -czerwona i zielona


- przycisk z wyprowadzeniami do podłączeń rezystancyjnych


- potencjometr
- 2szt. kabelki krokodylki do podłączeń rezystancyjnych
- 6 szt. przewodów FUTABA-JST długości 30cm
- przewód do podłączenia czujnika odległości HC-SR04 - żeńsko-żeński długości 30cm
- śrubokręt i śrubki
- orningi gumowe średnica 60mm, grubość 5mm - 2 sztuki




